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Beschreibung 

Vorrichtung zum Einstellen der Impedanz einer Wechselstrom 
ftihrenden Hochspannungsleitung 

5 

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Einstellen der 
Impedanz einer Wechselstrom ftihrenden aus mehreren Phasen be- 
stehenden Hochspannungsleitung mit wenigstens einer in Rei- 
henschaltung in die Hochspannungsleitung einfugbaren Regel- 
spule und mit wenigstens einer jeweils einer der Regelspulen 
zugeordneten Schalteinrichtung, wobei eine Steuerungseinheit 
zum Steuern jeder Schalteinrichtung auf eine Weise vorgesehen 
sind^ dass durch das Schalten der Schalteinrichtung die in 
der Vorrichtung wirkende Reaktanz der Regelspule einstellbar 
15 ist. 

Die Erfindung betrifft weiterhin ein Verfahren und eine Steu- 
erungseinheit zum Einstellen der Impedanz einer Wechselstrom 
fiihrenden Hochspannungsleitung. 

20 

Eine solche Vorrichtung, ein solches Verfahren und eine sol- 

•che Steuerungseinheit sind beispielsweise aus der 
DE 37 87 335 T2 bekannt. Die dort offenbare Vorrichtung ist 
ferner in Figur 1 der beigefiigten Zeichnung verdeutlicht • Die 
25 vorbekannte Vorrichtung 1 weist eine Regelspule 2 und eine 

nicht geregelte Spule 6 auf, die durch zweckmaJiige in Figur 1 
nicht gezeigte Anschliisse oder Schalter in Reihe in eine 
Wechselstrom fUhrende Hochspannungsleitung einfiigbar ist. Zum 
Regeln der in der Vorrichtung 8 wirkenden Impedanz der Regel- 
30 spule 2 ist eine Schalteinrichtung 3 vorgesehen, die durch 

zwei gegensinnig geschaltete Thyristoren realisiert ist. Die 
Thyristoren sind mit einer Steuerungseinheit 4 verbunden, 
durch deren Steuerungssignale der Stromfluss tlber die Thy- 
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ristoren unterbrochen beziehungsweise ermSglicht wird. Durch 
zweckmaiiige Wahl des Zeitpunktes zur ZUndung der Thyristoren 
in AbhSngigkeit der Phase eines Wechselstromes in der Hoch- 
spannungsleitung ist die in der Vorrichtung wirksame Impedanz 
der Regelspule 2 und somit die Impedanz der gesamten Vorrich- 
tung einstellbar. Dieser von der Phase des Wechselstromes ab- 
hangige Ansprechzeitpunkt der Thyristoren wird im Folgenden 
als Ztindwinkel bezeichnet. Durch die statische Stromunterbre- 
chung des Wechselstromes durch die Thyristoren des Regelungs- 
zweiges 5 werden auch hohere Ordnungen, also ganzzahlige 
Vielfache der Grundschwingung des Wechselstromes erzeugt. Aus 
diesem Grund ist parallel zum Regelungszweig 5 eine Filter- 
einheit 7 vorgesehen, die zum UnterdrUcken einer Oder mehre- 
ren dieser harmonischen Schwingungsanteile eingerichtet ist. 
DarUber hinaus dienen die Filtereinheit und die Filterspule 6 
zum Erhalt des Stromweges durch die Vorrichtung, wenn sich 
die Schalteinrichtung 3 in einer den Stromfluss unterbrechen- 
den Stellung befindet. Durch diese zusatzlichen Komponenten 
ist die vorbekannte Vorrichtung jedoch raumgreifend und kos- 
tenintensiv. Dartiber hinaus sind die Regelungsmoglichkeiten 
der vorbekannten Vorrichtung begrenzt, da deren Impedanz 
nicht auf Null sondern lediglich auf die Impedanz der para- 
llel geschalteten Spulen 2 und 6 heruntergef ahren werden 
kann. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, eine Vor- 
richtung der eingangs genannten Art bereit zu stellen, die 
kompakt und kostengtinstig ist, sowie ein eingangs genanntes 
Verfahren sowie eine Steuerungseinheit bereitzustellen, mit 
der die Impedanz einer Hochspannungsleitung auf einfache Art 
und Weise gesteuert werden kann. 
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Die Erfindung lost diese Aufgabe hinsichtlich der Vorrichtung 
dadurch, dass jede Schalteinrichtung parallel zu der ihr zu- 
geordneten Regelspule in einem Parallelzweig angeordnet ist. 

Die Erfindung 15st diese Aufgabe weiterhin mit einem Verfah- 
ren, bei dem durch AuslGsen einer Schalteinrichtung, die pa- 
rallel zu einer in Reihe in die Hochspannungsleitung einftig- 
baren Regelspule in einem Parallelzweig angeordnet ist, die 
Regelspule in Abhangigkeit der Phase des Wechselstroms tlber- 
brUckt und auf diese Weise die Impedanz der Hochspannungslei- 
tung eingestellt wird. 

Die Erfindung lost die Aufgabe feirner durch eine Steuerungs- 
einheit zum Einstellen der Impedanz einer Wechselstrom ftih- 
renden Hochspannungsleitung mit einem Phasengeber zum Erzeu- 
gen eines Nulldurchgangssignals bei Nachweis eines Nulldurch- 
gangs des Wechselstroms und wenigstens einer AuslGseeinheit , 
die mit dem Phasenmesser sowie mit einem Zundwinkelgeber z\im 
Bereitstellen eines Ziindwinkels fur die Ausloseeinheit ver- 
bunden ist und die bei Erhalt eines Nulldurchgangssignals 
nach einer dem Ziindsignal entsprechenden Ver zogerungszeit ein 
Auslosesignal erzeugt, das zum Regeln der Impedanz der Hoch- 
spannungsleitung durch Oberbrucken einer in Reihe in die 
Hochspannungsleitung eingeftigten Regelspule mittels einer 
Schalteinrichtung dient. 

Erf indungsgemaJJ ist die Regelungsspule nicht mehr wie im 
Stand der Technik in Reihenschaltung zur Schalteinrichtung 
angeordnet. Vielmehr ist die Regelungsspule durch die Schalt- 
einrichtung Uberbriickbar, womit ein gegenUber dem Stand der 
Technik abweichendes erf indungsgemSlJes Regelungsverf ahren 
verknUpft ist. Durch die erf indungsgemSBe Schaltanordnung ist 
es ferner mOglich, auf zusStzliche, nicht geregelte Spulen 
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Oder Filtereinheiten nahezu vollstSndig zu verzichten. Es sei 
darauf hingewiesen, dass eine Regelspule im Sinne der Erfin- 
dung nicht als ein einziges Bauteil realisiert sein muss. 
Vielmehr ist es erf indungsgemaii auch mSglich, mehrere Spulen 
in dem jeweiligen Parallelzweig in Reihe zu schalten. In die- 
sem Fall ist unter dem Begriff "Regelspule" die Suirane aller 
Spulen in den Parallelzweig zu verstehen. 

Das erfindungsgemSBe Verfahren dient zur Steuerung der erfin- 
dungsgemaUen Vorrichtung. Dabei wird das erf indungsgemaiie 
Verfahren bevorzugt mittels der erf indungsgemafien Steuerungs- 
einheit angewendet. 

Vorteilhafterweise weist die erf indungsgemaiSe Vorrichtung ei- 
nen Parallelzweig auf, der frei von induktiven Bauteilen wie 
Spulen Oder dergleichen ist auch wenn diese lediglich zur Un- 
terdruckung von transienten Effekte vorgesehen sind und kei- 
nen Einfluss auf die Regelungscharakteristik nehmen. 

Als Schalteinheit koirant beispielsweise ein schneller mechani- 
scher Schalter in Betracht. ZweckmaJiigerweise besteht jedoch 
wenigstens eine Schalteinrichtung aus gegensinnig geschalte- 
ten Thyristoren. Durch die Verwendung von Thyristoren sind 
die Regelungsmeglichkeiten der Impedanz durch die Steuerungs- 
einheit verbessert. Die Thyristoren werden erf indungsgemaii 
beispielsweise als schneller Schalter eingesetzt. Ihr Schalt- 
verhalten ist Uber sogenannte elektrische oder optische ZUnd- 
signale und somit auf besonders einfache Weise an die jeweils 
erforderlichen Umstande anpassbar. Als Thyristoren eignen 
sich alle bislang bekannten hochspannungstauglichen Halblei- 
terbauteile auf Silizium oder aber auch Carbid-Basis . Bei- 
spiele geeigneter Silizium-Thyristoren umfassen elektrisch 
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geziindete Thyristoren, optisch gezUndete Thyristoren, soge- 
nannte GTO' s aber auch IGBT's. 

Vorteilhafterweise weist die Steuerungseinheit eine mit 
Stromgebern verbundene Nulldurchgangseinheit zum Nachweis si- 
nes Nulldurchgangs des Wechselstromes und wenigstens eine mit 
einem ZUndwinkelgeber verbundene AuslOseeinheit auf . So kann 
der Stromgeber beispielsweise ein digitale Stromwerte abge- 
bender Stromgeber sein, der einen Stromwandler zum Erzeugen 
eines zum Wechselstrom proportionalen SekundSrstromes, eine 
Abtasteinrichtung zum Abtasten des Sekundarstromes in einem 
Abtasttakt unter Gewinnung von Stromwerten und einen Analog- 
Digital-Wandler zum Umwandeln der abgetasteten Stromwerte in 
digitale Stromwerte auf weist. Ein Vorzeichenwechsel der digi- 
talen Stromwerte wird beispielsweise durch eine hierfUr abli- 
che Software der Nulldurchgangseinheit erkannt, die daraufhin 
einen Nulldurchgangssignal an die mit ihr in Verbindung ste- 
hende Ausloseeinheit sendet. Die Ausldseeinheit ist Uber den 
ZUndwinkelgeber mit einem Zundwinkel versorgt . Dieser ZUnd- 
winkel entspricht einer Zeitdauer, nach der die Ausldseein- 
heit im Anschluss an einen Nulldurchgang des Wechselstroms 
ein ZUndsignal z\im ZUnden der Thyristoren an diese sendet. 
Durch die Wahl des Ztindwinkels ist somit eine beliebige Pha- 
senverschiebung zwischen dem Nulldurchgang des Wechselstromes 
und der StromUberbruckung durch die Thyristoren ermSglicht, 

Bei einem von hier abweichenden Ausfiihrungsbei spiel ist die 
Steuereinheit als analoge Steuereinheit mit diesbezUglich Ub- 
lichen dem Fachmann bekannten Bauteilen realisiert. 



GemSB einer diesbeztiglich zweckmafiigen Weiterentwicklung ist 
der ZUndwinkelgeber mit einem Stromgeber zum Messen des Wech- 
selstroms und mit einem Spannungsgeber zum Messen der Span- 
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nung der Hochspannungsleitung gegenuber dem Erdpotential Oder 
der Spannungen zwischen den Phasen verbunden, wobei die Steu- 
erungseinheit weiterhin uber ein Festspeicherelement verfUgt, 
das zur Aufnahine von Stellparametern vorgesehen ist, wobei 
wenigstens eine Abgleicheinheit zum Feststellen von Abwei- 
chungen zwischen den Stellparametern und den Messwerten des 
Stroitigebers und/oder des Spannungsgebers oder zwischen den 
Stellparametern und MessgrSIien^ die aus den Messwerten des 
Strom- und/oder Spannungsgebers berechnet sind, vorgesehen 
ist. Mit anderen Worten ist jede Abgleicheinheit mit einem 
Oder mehreren Sollwerten versehen^ die beispielsweise einem 
Sollstromwert, einem Sollspannungswert oder beispielsweise 
einem aus diesen beiden elektrischen GrGBen berechneten Soll- 
wert einer Wirk- oder Blindleistung entsprechen. Stellt die 
jeweilige Abgleicheinheit eine den Toleranzbereich tiber- 
schreitende Differenz zwischen den jeweils gemessenen Ist- 
und Sollwerten oder zwischen den aus den gemessenen Gr5I5en 
berechneten Istwerten und den Sollwerten fest, bewirkt sie 
eine Verschiebung des Zundwinkels in eine solche Richtung, 
dass die Abweichung zwischen dem Ist- und dem Sollwert wieder 
in den Toleranzbereich hinein verschoben wird, Der Toleranz- 
bereich ist von der jeweiligen Anwendung der Vorrichtung ab- 
hSngig und betragt typischerweise 1 % bezogen auf den jewei- 
ligen Sollparameter . 

Gemafi einer zweckmSlSigen Weiterentwicklung ist die erfin- 
dungsgemaiie Vorrichtung mit zwei in Reihe angeordneten Regel- 
spulen versehen, die jeweils eine in einem Parallelzweig an- 
geordnete Schalteinrichtung in einer Parallelschaltung auf- 
weisen. Gemali dieser vorteilhaf ten Weiterentwicklung ist es 
mSglich, im Vergleich zu Vorrichtungen mit einer iiberbrUckba- 
ren Regelspule weniger raximgreif ende Hochspannungsbauteile 
zur Ausbildung der Gesamtvorrichtung einzusetzen. Weiterhin 
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wird der harmonische Anteil der an der Vorrichtung abfallen- 
den Spannung im Vergleich zu einer Vorrichtung mit lediglich 
einer regelbaren Reaktanz herabgesetzt . 

GemaB einer diesbezUglichen zweckmaJJigen Weiterentwicklung 
weist die Steuerungseinheit zwei AuslSseeinheiten auf, die 
jeweils mit einer Schalteinrichtung zusammenwirken . Die Steu- 
erungseinheit ist ferner mit zwei unterschiedlichen Ztindwin- 
kelgebern verbunden, so dass die ZUndung der Schalteinrich- 
tungen zeitlich unabhSngig voneinander regelbar ist. 



Bei dieser Ausgestaltung ist eine Weiterentwicklung dahin 
mSglich, dass lediglich eine der Schalteinrichtungen gegen- 
sinnig geschaltete Thyristoren auf weist, wobei die andere 
15 Schalteinrichtung als mechanischer Schalter realisiert ist. 
Auf diese Weise werden die Regelungsmoglichkeiten der Vor- 
richtung zwar herabgesetzt. Eine solche Variante ist jedoch 
kostengiinstig und hinsichtlich der Steuerungsmoglichkeit ver- 
einf acht . 



Vorteilhafterweise ist ein in Reihe zur Regelspule geschalte- 
ter Kondensator vorgesehen, der mittels einer parallel zum 
Kondensator in einem Kondensatorparallelzweig angeordneten 
Kondensatorschalteinheit tiberbrUckbar ist. Durch den Zusatz 
25 eines Kondensators in Reihenschaltung wird der durch die Vor- 
richtung regelbare Bereich der Impedanz betrSchtlich vergrO- 
liert. GemSB dieser vorteilhaften Weiterentwicklung der Erfin- 
dung sind zwei regelbare Reaktanzbereiche bereitgestellt, wo- 
bei jedoch lediglich eine gemeinsame Steuerung zum Regeln der 
Gesamtimpedanz erforderlich ist. SelbstverstSndlich ist die 
Reihenanordnung von regelbaren Reaktanzen auch durch weitere 
solcher in Reihenschaltung angeordnete Module erweiterbar. 



30 
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GemaJi einer diesbezUglichen zweckmaliigen Weiterentwicklung 
ist eine Filtereinheit vorgesehen, die parallel zu einem die 
Regelspule und den Kondensator in Reihenschaltung aufweisen- 
den Reihenzweig angeordnet. Die Filtereinheiten konnen nur 
dann eingesetzt werden, wenn neben wenigstens einer Regelspu- 
le auch ein Kondensator oder eine Spule in der iiberbrilckten 
Reihenschaltung vorgesehen ist. 

GemaU einer vorteilhaf ten Weiterentwicklung der erf indungsge- 
mafien Steuerungseinheit ist wenigstens einer der Schaltein- 
richtungen durch gegensinnig geschaltete Thyristoren reali- 
siert. Selbstverstandlich kSnnen auch alle Schalteinrichtun- 
gen aus gegensinnig geschalteten Thyristoren bestehen. 

Weitere zweckmaliige Ausgestaltungen und Vorteile der Erfin- 
dung sind Gegenstand der nachf olgenden Beschreibung von Aus- 
fiihrungsbeispielen der Erfindung unter Bezug auf die Figuren 
der Zeichnung, wobei gleich wirkende Bauteile mit gleichen 
Bezugszeichen versehen sind und wobei 

Figur 1 eine gattungsgemSfie Vorrichtung gemaiJ dem Stand der 
Technik zeigt, 

Figur 2 ein Ausf uhrungsbeispiel der erf indungsgemaBen Vor- 
richtung zeigt, 

Figur 3 die Wirkungsweise der Vorrichtung gemSB Figur 2 an- 
hand zeitlich aufgelSster Strom- oder Spannungskur- 
ven schematisch verdeutlicht, 

Figur 4 die Reaktanz der Vorrichtung gemaii Figur 2 bezogen 
auf die Reaktanz der Regelspule in Abhangigkeit des 
Ziindwinkels zeigt. 
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Figur 5 die an der Vorrichtung abfallende Grundschwingungs- 
komponente der Spannung bei verschiedenen Ziindwin- 
keln zeigt, 

Figur 6 eine digitals Simulation des sich andernden Leis- 

tungsflusses in der Hochspannungsleitung bei Ver^n- 
derung des Ziindwinkels der Schaltungseinrichtung 
der Vorrichtung gemafi Figur 2 zeigt, 

Figur 7 die Anteile der Grundschwingung und der hdheren 

harmonischen Schwingungen der Spannung, die an der 
Vorrichtung gemSIb Figur 2 bei konstantem Wechsel- 
strom abfailt, in AbhSngigkeit des Ziindwinkels 
zeigt, 

Figur 8 eine die Steuerungseinheit der Vorrichtung geitiaB 

Figur 2 verdeutlichende Darstellung zeigt, 
Figur 9 eine genauere Darstellung der Steuerungseinheit ge- 

mSB Figur 8 zeigt, 
Figuren 10 und Figur 11 Kennlinien der Steuerungseinheit ge- 

maiJ Figur 9 zeigen, 
Figur 12 ein wei teres Ausf ilhrungsbeispiel der erf indungsge- 

maiien Vorrichtung zeigt, 
Figur 13 die Steuerungsmittel einer Vorrichtung gemaib Figur 

12 verdeutlicht, 

Figur 14 berechnete Spannungsveriauf e der Grund- und der 

harmonischen Spannungskomponenten in Abhangigkeit 
des zandwinkels einer Vorrichtung gemafi Figur 13 
zeigt, 

Figur 15 Kennlinien der Steuerungseinheit gemaii Figur 13 
verdeutlicht, 

Figuren 16 und 17 von Figur 15 abweichende Kennlinien 
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einer Steuerungseinheit fiir eine Vorrichtung gemaiS 
Figur 13 zeigen, 
Figur 18 ein weiteres Ausf Uhrungsbeispiel der erf indungsge- 
m^Ben Vorrichtung zeigt^ 
5 Figur 19 ein weiteres Ausf uhrungsbeispiel der erf indungsge- 
malJen Vorrichtung zeigt^ 

Figur 20 ein die Steuerung der Vorrichtung gemafi Figur 19 
verdeutlichtende Darstellung zeigt, 

Figuren 21 bis 23 Kennlinien der Steuerungseinheit gemaii 

Figur 20 verdeutlichen und 
Figur 24 ein weiteres Ausf Uhrungsbeispiel der erf indungsge- 
mcLBen Vorrichtung zeigt. 

Figur 2 zeigt ein Ausf Uhrungsbeispiel der erf indungsgemalJen 
15 Vorrichtung 8, die uber in Figur 2 nicht erkennbare Scha.lter 
in eine Hochspannungsleitung 9 einfUgbar ist, die zur Ober- 
tragung einer Leistung zwischen zwei Knoten eines elektri- 
schen Energieverteilungsnetzes vorgesehen ist. Dabei ist die 
Vorrichtung 8 in Reihe in der Hochspannungsleitung 9 also so 

»angeordnet, dass der gesamte durch die Hochspannungsleitung 9 
gefuhrte Wechselstrom Uber die Vorrichtung 8 flielJt. Die 
Hochspannungsleitung besteht wie Ublich aus drei Phasen also 
drei nebeneinander gefuhrten Hochspannungsleitern, von denen 
aus Grunden der Obersichtlichkeit in den Figuren der Zeich- 
25 nung nur eine Phase verdeutlicht ist. Die anderen, nicht ge- 
zeigten Phasen der Hochspannungsleitung 9 sind auf die glei- 
che Art und Weise wie die in den Figuren der Zeichnung ver- 
deutlichte Phase mit der Vorrichtung 8 verbunden. Entspre- 
chend ist die Einrichtung 8 selbstverstandlich mit einer 
30 Hochspannungsleitung verbindbar, die mehr als drei Phasen 
Oder weniger als drei Phasen aufweist. 
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Die Vorrichtung 8 umfasst eine Regelspule 2 sowie eine 
Schalteinrichtung 3, die hier durch zwei gegensinnig geschal- 
tete Thyristoren 10 realisiert ist. Dabei ist die Schaltein- 
richtung 3 parallel zur Regelspule 2 in dem Parallelzweig 5 
angeordnet . 

Die Thyristoren 10 sind tiber zweckmafiige Steuerleitungen 11 
jeweils itiit einer Steuerungseinheit 4 verbunden, die zum Er- 
zeugen eines ZUndsignals in Abhangigkeit der Phase des Wech- 
selstromes in der Hochspannungsleitung 9 eingerichtet ist. 

Figur 3 verdeutlicht die Wirkungsweise der erf indungsgemSfien 
Vorrichtung 8 gemafi Figur 2 anhand zeitaufgel5ster schemati- 
scher Strom- beziehungsweise Spannungskurven . In Figur 3a 
sind zwei Schwingungsperioden eines idealisierten sinusf5rmi- 
gen Wechselstromes iLeit in der Hochspannungsleitung 9 ge- 
zeigt, wobei die Amplitude des Wechselsstromes 1^5 kA be- 
tragt. Zum Zeitpunkt to befinden sich die Thyristoren 10 der 
Schalteinrichtung 3 in einer Sperrstellung, so dass der in 
Figur 3b dargestellte uber die Regelspule 2 gefiihrte Strom 
demjenigen des Wechselstromes der Hochspannungsleitung 9 im 
Wesentlichen entspricht. Der tiber den Parallelzweig 5 gefiihr- 
te Strom ist in Figur 3c verdeutlicht. Dieser ist im Zeit- 
punkt to folglich gleich Null. 

Wird der durch a in Figur 3 verdeutlichte Zeitpunkt er- 
reicht, erfolgt die ZUndung der Thyristoren 10 der Schaltein- 
richtung 3 durch die Steuerungseinheit 4. Durch die Selbstin- 
duktion der Spule bleibt der in Figur 3b gezeigte Spulenstrom 
im Wesentlichen konstant. Der in Figur 3c gezeigte tiber den 
Parallelzweig 5 gefUhrte Strom erreicht im Scheitelpunkt des 
Wechselstromes ebenfalls ein relatives Minimum. In dem mit (3 
verdeutlichten Zeitpunkt wird der uber den Parallelzweig und 
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somit uber die Schalteinrichtung 3 mit den Thyristoren 10 ge- 
fuhrte Strom gleich Null, wodurch die Thyristoren 10 erneut 
in die Sperrstellung uberfuhrt werden. Ab diesem Zeitpunkt 
entspricht der liber die Regelspule 2 gefUhrte Strom wieder 
dem Wechselstrom der Hochspannungsleitung 9. Dieser Vorgang 
wiederholt sich anschliefiend - diesmal jedoch im positiven 
Bereich des Wechselstromes^ also bei umgekehrten Vorzeichen 
des Wechselstromes . 

In Figur 3d ist die an der Schalteinrichtung 3 abfallende 
Spannung verdeutlicht . Deren Betrag ist im Zeitpunkt 
to maximal und entspricht dem Betrag von etwa -40 kV- Im 
Zeitpunkt a kommt es zur ZUndung der Thyristoren 10^ worauf- 
hin die Spannung auf einen Nullwert abfallt, um im Zeitpunkt 
p auf +28 kV anzusteigen. 

Figur 3e zeigt das Ergebnis der Berechnung der Grundschwin- 
gungskomponente der an der Vorrichtung 8 insgesamt abfallen- 
den Spannung. Es wird erkennbar, dass der Grundschwingungsan- 
teil der Spannung gegentiber dem in Figur 3a gezeigten Strom 
um +90 Grad phasenverschoben ist. Wie nachfolgend ausgefUhrt 
werden wird, ist die Amplitude des Grundschwingungsanteils 
vom Zundwinkel a abhangig. Aus diesem Grunde wirkt die Vor- 
richtung 8 wie eine regelbare Reaktanz. 

Im Zeitraum zwischen dem ersten Zunden der Thyristoren a und 
der nachfolgenden Unterbrechung des Stromes durch die Thy- 
ristoren n - a, also P ist die an der Zundvorrichtung 8 ab- 
fallende Spannung, wie in Figur 3d erkennbar, gleich Null. Im 
Sperrzustand der Thyristoren 10, hangt die abfallende Span- 
nung V(t) von der Anderung des Stromes sowie der Induktivitat 
der Regelspule ab. Es gilt 
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V{t) 



= 0 



fUr a < (Dt < (7C - a) 



V(t) = Lrsp 



dt 



far (K - a) < cot < (Tc + a) , 



wobei iLeit dem Wechselstrom in der Hochspannungsleitung 9 und 
Lrsp der Induktivitat der Regelspule entspricht. a steht fUr 
den Ztindwinkel im BogenmaU und oo - ebenfalls im Bogenmafi - 
ftir die Winkelgeschwindigkeit . Mit iLeit = lo sin{(Dt) ergibt 
sich 

V(t) = Lrsp CO lo cos (cot) fur (tc - a) < cot < (tc + a) 

Die Grundschwingungskoitiponente von V{t) kann unter Anwendung 
von Fourier-Techniken berechnet werden, Hierbei wird nahe- 
rungsweise davon ausgegangen, dass die Resistenz der Vorrich- 
tung gleich Null ist. Daher ist nur der Schwingungsanteil, 
der an der Vorrichtung 8 abfallenden Spannung von Interesse, 
der gleichphasig mit cos (cot) ist. Wie in Figur 3 gezeigt, 
sind die positiven und negativen Halbzyklen der an der Vor- 
richtung abfallenden Spannung symmetrisch • Daher ist die Gr6- 
IJe des Anteils der Grundschwingung der an der Vorrichtung 8 
abfallenden Spannung Vsum gegeben durch 
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fUr a zwischen 0 und 90 Grad. 

Somit ergibt sich die Reaktanz bei der Grundschwingung gemSIi 



Figur 4 zeigt die auf die Reaktanz der Regelspule 2 Xrsp nor- 
mierte Reaktanz der Vorrichtung 8 Xsum in Abhangigkeit ver- 
schiedener Ztindwinkel die in Figur 4 in der Einheit des 
BogenmaBes angegeben ist, Es ist erkennbar^ dass die Impedanz 
der erfindungsgemSJien Vorrichtung 8 bei Ziindwinkeln im Be- 
reich von 0 Grad zu vernachiassigen ist, wShrend diese bei 
Ziindwinkeln groJier als 70 Grad sich asymptotisch dem Hochst- 
wert nahert, der von der Reaktanz der Regelspule Xrsp bestimmt 
ist . 

Figur 5 zeigt die an der Vorrichtung 8 abfallende Gesamtspan- 
nung VsuMr wobei der Funktionsverlauf durch viereckige Punkte 
gekennzeichnet ist, Weiterhin ist in Figur 5 der anhand eines 
vereinf achten Modells berechnete Grundschwingungsanteil der 
Spannung in einer Kurve Vg verdeutlicht , die mit runden Punk- 
ten gekennzeichnet ist. Bei der Berechnung wurde von einem 
idealen sinusf ormigen Wechselstrom mit einer Amplitude von 
1,5 kA ausgegangen, wobei die Regelspule 2 eine Induktivitat 
von 80 Milli-Henry aufwies. In Figur 5a sind die Spannungs- 
verlaufe bei einem Ztindwinkel a von 10** dargestellt. Dies 
bedeutet, dass bereits nach einer kurzen Zeitdauer im An- 
schluss an einen Nulldurchgang des Wechselstromes in der 
Hochspannungsleitung 9 ein Steuerpuls fUr die Thyristoren 10 
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der Schalteinrichtung 3 ausgel5st wird, wodurch die Regelspu- 
le 2 aberbrtickt und die Spannung abgebaut wird. 

Die ZUndwinkel a der Figuren 5b, 5c, 5d und 5e betrugen 20, 
30, 45 beziehungsweise 60°. Es ist erkennbar, dass die Ampli- 
tude der Grundschwingung mit groJier werdendem Zundwinkel an- 
steigt und in Figur 5e der Verlauf der Grundschwingung dem 
Spannungsabfall der Vorrichtung 8 im Wesentlichen entspricht, 

Figur 6 zeigt eine digitale Simulation auf der Grundlage des- 
selben vereinf achten Modells, das auch der Figur 5 zu Grunde 
lag. Die gezeigten Ergebnisse basieren auf der Annahme einer 
Reaktanz einer Hochspannungsleitung von 45 Ohm bei 50 Hz, wo- 
bei die Vorrichtung 8 mit einer Regelspule 2 von 80 Milli- 
Henry bestuckt ist. In Figur 6a ist der jeweils ftir die Rech- 
nung gewShlte ZUndwinkel a im BogenmaB in Abhangigkeit der 
Zeit in Sekunden aufgetragen, wobei a nach 0,2 sec noch 0 
betragt, und nach 0,8 sec auf 90 Grad angestiegen ist. Figur 
6b zeigt wieder die an der Vorrichtung abfallende Spannung 
VsuMin in Abhangigkeit der Zeit, deren Verlauf sich mit anstei- 
gendem Zundwinkel mehr und mehr einem sinusf Srmigen Verlauf 
annahert. In Figur 6c ist der Wechselstrom der Hochspannungs- 
leitung aufgetragen, dessen Amplitude mit anwachsendem Zund- 
winkel abnimmt, Figur 6d verdeutlicht die Wirkleistung P„, 
die durch die Hochspannungsleitung transportiert wird und de- 
ren Betrag erwartungsgemSIi mit groBer werdenden ZUndwinkeln 
a abnimmt. 

In Figur 7 sind die Amplituden der Grundschwingung sowie der 
haheren harmonischen Schwingungsanteile der an der Vorrich- 
tung 8 abfallenden Spannung bis zur 13. Harmonischen Vx bezo- 
gen auf die Amplitude der Gesamtspannung Vsum/ in Abhangigkeit 
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des Ziindwinkels a gezeigt; Es ist erkennbar, dass die Ampli- 
tude Y der hSheren Schwingungen bei grSJier werdenden Ztindwin- 
keln kleiner wird und der Grundschwingungsanteil an der Ge- 
samtspannung bei ZUndwinkeln von 90 Grad nahezu 100 % be- 
tragt. 

Figur 8 zeigt die Vorrichtung 8 gemafi Figur 2, wobei jedoch 
die Steuerungseinheit 4 detaillierter dargestellt ist. Wie in 
Figur 8 erkennbar umfasst die Steuerungseinheit 4 einen Null- 
durchgangsgeber 12 sowie eine AuslSseeinheit 13, wobei der 
Nulldurchgangsgeber 12 mit einem Stromgeber 14 verbunden ist. 
Der Stromgeber 14 seinerseits besteht beispielsweise aus ei- 
nem nicht gezeigten Stromwandler, der einen dem Wechselstrom 
in der Hochspannungsleitung 9 proportionalen SekundSrstrom 
15 erzeugt, welcher von einer ebenfalls nicht gezeigten Abtast- 
einheit des Stromgebers 14 unter Gewinnung von Abtastwerten 
abgetastet und die Abtastwerte anschlieliend von einem nicht 
gezeigten Analog-Digital-Wandler in digitale Stromwerte Iteit 
umgewandelt und dem' Nulldurchgangsgeber 12 iiber eine Verbin- 
dungsleitung 15 zugefUhrt werden. Stellt der Nulldurchgangs- 
geber 12 einen Vorzeichenwechsel der digitalen Stromwerte 
iLeit fest, sendet dieser Nulldurchgangspulse 16 an die Auslo- 
seeinheit 13. Nach. Erhalt der Nulldurchgangspulse 16 sendet 
die Ausieseeinheit 13 nach einer Verzdgerungszeit a AuslOse- 
25 pulse 17 an die Thyristoren 10 der Schalteinrichtung 3, die 

daraufhin von einer Sperrstellung, in der ein tiber den Paral- 
lelzweig 10 geftihrter Strom unterbrochen ist, in eine Durch- 
lassstellung Uberftihrt werden, in der ein Stromfluss Uber den 
Parallelzweig 5 ermoglicht ist. Die Verzdgerungszeit, mit der 
die Ausieseeinheit 13 die Abgabe der AuslSsepulse 17 nach Er- 
halt der Nulldurchgangspulse 16 verzogert, entspricht dem 
Zandwinkel a, welcher der AuslSseeinheit 13 tiber eine Sig- 
nalleitung 18 zugefUhrt wird. Durch VerSnderung des Ziindwin- 
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kelparameters a tiber die Signalleitung 18 ist somit eine 
Steuerung der Impedanz und daher die tiber die Hochspannungs- 
leitung 9 Ubertragene Wirkleistung regelbar . 

Figur 9 zeigt eine genauere Darstellung der Steuerungseinheit 
4 der Vorrichtung 8 gemafi Figur 8 und insbesondere die Kompo- 
nenten eines Ziindwinkelgebers 19 zur Erzeugung eines zur 
Steuerung der Vorrichtung 8 geeigneten ZUndwinkels a. Der 
Ztindwinkelgeber 19 weist einen Echtstromgeber 20 sowie einen 
Echtleistungsgeber 21 auf. Dabei ist der Echtstromgeber 20 
mit dem Stromgeber 14 verbunden und zum Empfang der digitalen 
Stromwerte 19, die von dem Stromgeber wie zuvor beschrieben 
erzeugt werden, eingerichtet . 

15 Der Echtleistungsgeber 21 ist sowohl mit dem Stromgeber 14 

als auch mit einem Spannungsteiler 22 verbunden, dessen Aus- 
gangssignal Vi,eit proportional zu der Spannung in der Hoch- 
spannungsleistung 9 gegentiber Erdpotential ist. Die vom Span- 
nungsteiler 22 abgegebenen analogen Signale werden vom Echt- 
20 leistungsgeber 21 abgetastet und digitalisiert und mit den 

digitalen Stromwerten des Spannungs standards 14 zu digitalen 
Leistungswerten, die einer durch die Hochspannungsleitung 9 
tibertragenen Leistungen entsprechen, umgerechnet. 

25 Der Ztindwinkelgeber 19 ist weiterhin Uber eine Sollstromlei- 
tung 23 sowie Uber eine Sollleistungsleitung 24 mit Stellpa- 
rametern versorgbar, wobei die Stellparameter jeweils einer 
Abgleicheinheit 25 und 26 zugefUhrt werden. Die Sollstromlei- 
tung 23 oder die Sollleistungsleitungen 24 sind beispielswei- 

30 se mit einem nicht gezeigten Rechner oder einer nicht gezeig- 
ten Leitstelle verbunden, womit ein Anwender in die Lage ver- 
setzt wird, der Steuerungseinheit 4 zweckmafiige Stellparame- 
ter zuzuftihren. Die Abgleicheinheiten 25 und 26 sind jeweils 
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mit einem Proportional-Integral-Regler 27 und 28 verbunden, 
denen eine Auswahleinheit 29 nachgeschaltet ist. Die Auswahl- 
einheit 29 dient zur Auswahl der MessgrSlie, die durch Ver- 
gleich mit einem Stellparameter tiberwacht und zur Begelung 
der Vorrichtung 8 verwendet werden soil. Zur Auswahl des je- 
weiligen Stellparameters ist die Auswahleinheit 29 Uber eine 
Auswahlleitung 30 beispielsweise mit dem Rechner oder der 
Leitstelle verbunden. 

Die Auswahleinheit 29 ist ferner mit einer SollzUndwinkellei- 
tung 31 verbunden. Durch zweckmSBige Einstellung der Auswahl- 
einheit 29 Uber die Auswahlleitung 30 ist es daher m5glich, 
den Ziindwinkelgeber direkt mit einem Sollztindwinkel zu ver- 
sorgen, der dann zur Steuerung der Vorrichtung 8 einsetzbar 
15 ist. 



Ferner sind viber weitere Steuerungsleitungen 32 zusatzliche 
Steuerungssignale in den ZUndwinkelgeber 19 von aufien bei- 
spielsweise uber den Steuerungsrechner einsetzbar. Die zu- 
20 satzlichen Steuerungssignale 32 konnen zusatzlich zu den oben 
beschriebenen Steuerungs- und Regelungsmalinahmen zugefUhrt 
und zur Steuerung verwendet werden. Zur Regelung dient bei- 
spielsweise eine der Auswahleinheit 29 nachgeschaltete Ab- 
gleicheinheit 33. Weitere Steuerungssignale in diesem Sinne 
25 sind beispielsweise bekannte SteuerungsgrSlJen zur Steigerung 
der transienten Stabilitat des Energieversorgungsnetzwerkes . 
Dartiber hinaus ist der Einsatz der Vorrichtung 8 zum DSmpfen 
subsynchroner Resonanzen vorstellbar. 

30 An dieser Stelle sei darauf hingewiesen, dass in dem Figuren 
8 und 9 die Steuerung lediglich schematisch gezeigt und Ubli- 
cherweise vom Fachmann eingesetzte Begrenzer, Signalfilter 
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und dergleichen zwar nicht ausdriicklich erwahnt jedoch im 
Rahmen der Erfindung einsetzbar sind. 

Das Ausgangssignal Sin der Abgleicheinheit 33 wird einer Li- 
nearisierungseinheit 34 zugeftihrt, die zur Kompensation eines 
nicht linearen Verhaltens der Impedanz der Vorrichtung 8 be- 
ztiglich des besagten Ausgangssignals Sin vorgesehen ist. 

Die Figuren 10 und 11 verdeutlichen die Wirkungsweise der Li- 
nearisierungseinheit 34. In Figur 10 ist auf der Ordinate das 
Ausgangssignal a der Linearisierungseinheit 34 in AbhSngig- 
keit des Ausgangssignals der Auswahleinheit 29 bzw. der Ab- 
gleicheinheit 33 also des Eingangssignals Sin der Linearisie- 
rungseinheit 34 aufgetragen. Es ist erkennbar, dass zwischen 
diesen Signalen ein nicht linearer Zusammenhang besteht. In 
Figur 11 ist auf der Ordinate zwischen 0 und 1 die auf den 
Maximalwert Xmax normierte Reaktanz der Vorrichtung 8 Xsum in 
Abhangigkeit des Eingangssignals Sjn der Linearisierungsein- 
heit 34 also des Ausgangssignals der Auswahleinheit 29 darge- 
stellt. Es wird erkennbar, dass durch die Linearisierungsein- 
heit 34 die gewiinschte ProportionalitSt zwischen diesen bei- 
den GrOBen hergestellt wird. 

Figur 12 zeigt ein weiteres Ausf tihrungsbeispiel einer erfin- 
dungsgemSIJen Vorrichtung, die zwei in Reihenschaltung ange- 
ordnete Regelspulen 2 aufweist, welche jeweils durch einen 
separaten Parallelzweig 5, uberbrUckbar sind. Dabei ist jeder 
Parallelzweig mit einer Schalteinrichtuiig 3 versehen, deren 
gegensinnig geschaltete Thyristoren 10 von einer gemeinsamen 
Steuereinheit 4 gesteuert sind. Die gemeinsame Steuerung 
zweier Schalteinrichtungen 3 ist in Figur 13 verdeutlicht . Es 
ist erkennbar, dass die Steuerungseinheit 4 nunmehr zwei Aus- 
loseeinheiten 13a und 13b aufweist, die jeweils einer Schalt- 
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einrichtung 3a beziehungsweise 3b zugeordnet sind. Dabei wer 
den AuslSseeinheiten 13a und 13b mit unterschiedlichen Ziind- 
winkeln tta und ttb versorgt. Hierzu wird das Ausgangssignal 
der Auswahleinheit 29 beziehungsweise der Abgleicheinheit 33 
in zwei Signale aufgespalten und jeweils einer Linearisie- 
rungseinheit 34a, die mit der Ausloseeinheit 13a verbunden 
ist, sowie einer Linearisierungseinheit 34b zugefUhrt, die 
zum Ansprechen der AuslGseeinheit 13b vorgesehen ist. 

Figur 15a zeigt die Kennlinie der Linearisierungseinheit 34a, 
wobei in Figur 15b die Kennlinie der Linearisierungseinheit 
34b aufgetragen ist. Hierbei ist der von der jeweiligen Line- 
arisierungseinheit 34a bzw. 34b abgegebene Ztindwinkel aa und 
ab in AbhSngigkeit des Ausgangssignals Sin der Abgleichein- 
heit 33 aufgetragen. 

Figur 14 zeigt eine Figur 7 entsprechende Darstellung der be- 
rechneten Amplituden der Grundschwingung sowie der hOheren 
harmonischen Schwingungen der an der Vorrichtung 8 abfallen- 
den Spannung Vx normiert auf die an der Vorrichtung 8 insge- 
samt abfallende Gesamtspannung Vsdm in AbhSngigkeit des Aus- 
gangssignals Sin der Abgleicheinheit 33 einer Steuerungsein- 
heit 4 gemafi Figur 9. Es ist erkennbar, dass ein besonders 
vorteilhafter linearer Zusammenhang zwischen dem Ausgangssig- 
nal Sin der Abgleicheinheit 33 und der Amplitude der Grund- 
schwingung besteht. 

In den Figuren 16 und 17 ist eine hiervon abweichende Konfi- 
guration der Linearisierungseinheiten 34a und 34b gemafi Figu 
13 gezeigt. Hierbei ist erkennbar, dass die erste Schaltein- 
richtung 3a, deren Schaltverhalten durch die Linearisierungs 
einheit 34a gesteuert ist, wie ein schneller Schalter betrie 
ben ist. Bei normierten Ausgangssignalen Sin der Abgleichein- 
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heit 33 unterhalb von 0,5 verbleibt die Schalteinrichtung 3a 
in einer Durchlassstellung, in der die gegensinnig geschalte- 
ten Thyristoren 10 der Schalteinrichtung 3 den Stromfluss 
durch den Parallelzweig 10a erm5glichen. Bei Ausgangssignalen 
SiH der Abgleicheinheit 33 grSlier als 0,5 wird die Schaltein- 
richtung 3a in eine Sperrstellung Uberfiihrt, so dass ein 
Stromfluss iiber den Parallelzweig 5a unterbrochen ist. Durch 
diese Steuerung ist ein Figur 14 im Wesentlichen entsprechen- 
der Verlauf der Spannungsamplituden der Grundschwingungsan- 
teile erzielbar. 

GemaB einem abweichenden nicht gezeigten Ausf Uhrungsbeispiel 
wird die in Figur 12 mit 3a bezeichnete Schalteinrichtung 
nicht durch zwei gegensinnig geschaltete Thyristoren, sondern 
5 durch einen mechanischen Schalter realisiert, der mit der Li- 
nearisierungseinheit 34a zusammenwirkt, deren Charakteristik 
der in Figur 16 gezeigten Charakteristik entspricht. Die Ver- 
wendung eines mechanischen Schalters statt der Thyristoren 10 
bringt Kostenvorteile mit sich. 

0 

Ein weiteres Ausf Uhrungsbeispiel der erf indungsgemaUen Vor- 
richtung 8 ist in Figur 18 gezeigt. Es ist erkennbar, dass 
die mit einer gestrichelten Linie umgebene erf indungsgemafie 
Vorrichtung 8 aus einer mit einer weiteren gestrichelten Li- 
25 nie umgebenen induktiven Einheit 35 sowie aus einer mit einer 
gestrichelten Linie umgebenen kapazitiven Einheit 36 besteht, 
die durch mechanische Schalter 37 in Reihe zueinander schalt- 
bar sind. Die induktive Einheit 35 entspricht weitestgehend 
dem in Figur 2 gezeigten Ausfuhrungsbeispiel der erfindungs- 
30 gemafien Vorrichtung, wobei jedoch ein OberbrUckungszweig 38 

zum Oberbrtlcken der induktiven Einheit 35 vorgesehen ist. Die 
kapazitive Einheit 36 ist ebenfalls mittels eines OberbrU- 
ckungszweiges 38 tlberbrUckbar . 
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Die kapazitive Einheit 36 besteht weiterhin aus einem Konden- 
sator 40 sowie einem Parallelzweig 41, in dem ein mechani- 
scher Schalter 42 angeordnet ist. In Parallelschaltung zum 
Kondensator 40 sowie ziam Schalter 42 ist ferner ein Varistor 
43 sowie eine Funkentladungsstrecke 44 vorgesehen. Die kapa- 
zitive Einheit 36 entspricht somit einer als solchen vorbe- 
kannten LSsungen zur Kompensation der Impedanz einer Hoch- 
spannungsleitung 9 mit der Ausnahme, dass der Schalter 42 zur 
Oberbrtickung des Kondensators 40 durch dieselbe Steuerungs- 
einheit 4 gedffnet bzw. geschlossen wird, die auch zur Steue- 
rung der Schalteinrichtung 3 der induktiven Einheit 35 dient. 
Durch diese Reihenschaltungen von induktiver Einheit 35 und 
kapazitiver Einheit 36 ist die Regelungsbreite der Vorrich- 
tung 8 erhSht . 

Figur 19 zeigt ein dem Ausf tihrungsbeispiel gemSB Figur 18 
weitgehend entsprechendes Ausf Uhrungsbeispiel der erfindungs- 
gemaJben Vorrichtung 8. In dem in Figur 19 gezeigten Ausfuh- 
rungsbeispiel spricht die Steuereinheit 4 in der induktiven 
Einheit 36 jedoch eine Schalteinrichtung 3 an, die in Reihe 
zu einer Regelspule 2 angeordnet ist. Dabei ist die Schalt- 
einrichtung 3 wieder durch zwei gegensinnig geschaltete Thy- 
ristoren 10 realisiert. Durch das Ztinden der Thyristoren 10 
wird die Reaktanz der Regelspule 2 der Vorrichtung zugeschal- 
tet . 

Auch die in Figur 19 gezeigte kapazitive Einheit 36 ent- 
spricht einer als solchen vorbekannten Vorrichtungen, die je 
doch hier durch die gezeigte Kombination zur Erweiterung des 
Anwendungsbereichs der erf indungsgemaJJen Vorrichtung 8 und 
gleichzeitig zur Steuerung der Impedanz der Hochspannungslei 
tung 9 dient. 
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Figur 20 zeigt schematisch die Steuerungseinheit 4 der Vor- 
richtung 8 gemSli Figur 19. Es ist erkennbar, dass auch hier 
zwei AuslSseeinheiten 13a und 13b vorgesehen sind, die je- 
weils mit einer Schalteinrichtung 3a und 3b verbunden sind. 
Die AuslOseeinheiten 13a und 13b stehen wiederum jeweils in 
Verbindung rait einer zugeordneten Linearisierungseinheit 34a 
und 34b, die jeweils mit einer unterschiedlichen jedoch 
zweckmaiSigen Charakteristik belegt sind. 



Ein Beispiel dieser Belegung ist in den Figuren 21, 22 und 23 
zum Erhalt einer kontinuierlichen und beztiglich Sm linearen 
Funktionsweise der Vorrichtung 8 gezeigt. Hierbei wurde von 
einer syiranetrischen Reaktanz der Vorrichtung 8 ausgegangen, 
15 wobei auf der Abszisse abgetragene positive Werte far induk- 
tive, negative Abszissen-Werte hingegen ftir kapazitive Reak- 
tanzen stehen. Figur 21 zeigt die Reaktanz der kapazitiven 
Einheit 36 Xasc in AbhSngigkeit des Ausgangssignals Sin der 
Abgleicheinheit 33. Figur 22 zeigt die Reaktanz der indukti- 
20 ven Einheit 35 Xtric in Abhangigkeit des Ausgangssignals Sin 
der Abgleicheinheit 33. Die sich ergebende Reaktanz Xsom der 
Vorrichtung 8, die sich aus Gesamtreaktanz der in Reihe ge- 
schalteten induktiven Einheit 35 und kapazitiven Einheit 36 
zusainmensetzt, ist in Figur 23 in Abhangigkeit des Ausgangs- 
25 signals Sm der Abgleicheinheit 33 dargestellt. Es ist ein 
linearer Zusammenhang erkennbar. 

Figur 24 zeigt ein weiteres Aus ftihrungsbei spiel einer erfin- 
dungsgeinaiien Vorrichtung 8 mit einer induktiven Einheit 35 
30 sowie kapazitiven Einheit 36, die in Reihe schaltbar sind, 
wobei dieser Reihenschaltung eine Filtereinheit 45 parallel 
geschaltet ist. Die Filtereinheit 45 stellt einen sogenannten 
einfach abgestimmten Filter dar, der beispielsweise zur ZUn- 
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dung einer bestimmten harmonischen Schwingungskomponente der 
der Vorrichtung 8 abfallenden Spannung eingerichtet ist. 



an 



Es sei abschlieBend noch einmal darauf hingewiesen, dass eine 
Filtereinheit 45 in Parallelschaltung erf indungsgemSIi zur 
Vorrichtung 8 nur dann mOglich ist, wenn neben einer indukti- 
ven Einheit 35 auch eine kapazitive Einheit 36 vorgesehen 
ist. Bei einem hiervon abweichenden Ausf Uhrungsbeispiel ist 
eine nicht regelbare induktive Einheit, also eine Spule, an- 
stelle der kapazitiven Einheit 36 in Reihenschaltung zur Re- 
gelspule 2 zu diesem Zweck, also zum Anschluss der Filterein- 
heit 45, vorgesehen. 
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Patentansprtiche 



# 



15 



1. Vorrichtung (8) zum Einstellen der Impedanz einer Wech- 
selstrom fUhrenden aus mehreren Phasen bestehenden Hoch- 
spannungsleitung (9) mit wenigstens einer in Reihen- 
schaltung in die Hochspannungsleitung (9) einfugbaren 
Regelspule (2) und mit wenigstens einer jeweils einer 
Regelspule (2) zugeordneten Schalteinrichtung (3), wobei 
eine Steuerungseinheit (4) zum Steuern jeder Schaltein- 
richtung (3) auf einer Weise vorgesehen ist, dass durch 
das Schalten der Schalteinrichtung (3) die in der Vor- 
richtung (8) wirkende Reaktanz der Regelspule (2) ein- 
stellbar ist, 

dadurch gekennzeichnet, dass 
jede Schalteinrichtung (3) parallel zu der ihr zugeord- 
neten Regelspule (2) in einem Par allelzweig (5) angeord- 
net ist. 




2. Vorrichtung (8) nach Anspruch 1, 

20 dadurch gekennzeichnet, dass 

wenigstens eine Schalteinrichtung (3) aus gegensinnig 
geschalteten Thyristoren (10) besteht. 

3. Vorrichtung (8) nach Anspruch 1 Oder 2, 

25 dadurch gekennzeichnet, dass 

die Steuerungseinheit (4) eine mit Stromgebern (14) ver- 
bundene Nulldurchgangseinheit (12) zum Nachweis eines 
Nulldurchgangs des Wechselstroms und wenigstens eine mit 
einem Ztindwinkelgeber (19) verbundene AuslSseeinheit 

30 (13, 13a, 13b) aufweist. 



Vorrichtung (8) nach Anspruch 3, 

dadurch gekennzeichnet, dass 
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der Zundwinkelgeber (19) mit einem Stromgeber (14) zum 
Messen des Wechselstroms und mit einem Spannungsgeber 
(22) zum Messen der Spannung der Hochspannungsleitung 
(9) gegenaber dem Erdpotential oder der Spannungen zwi- 
schen den Phasen verbunden ist, wobei die Steuerungsein- 
heit (4) Uber ein Festspeicherelement verftigt, das zur 
Aufnahme von Stellparametern vorgesehen ist, wobei we- 
nigstens eine Abgleicheinheit (25,26,33) zum Feststellen 
von Abweichungen zwischen den Stellparametern und den 
Messwerten des Strom- (14) und/oder des Spannungsgebers 
(22) Oder zwischen den Stellparametern und aus den Mess- 
werten des Strom- und/oder Spannungsgebers berechneten 
Messgr5J5en vorgesehen ist. 

5. Vorrichtung (8) nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
zwei in Reihe ' angeordnete Regelspulen (2) vorgesehen 
sind, die jeweils eine in dem zugeordneten Parallelzweig 
(5) angeordnete Schalteinrichtung (3) in einer Parallel- 
schaltung zu sich aufweisen. 

6. Vorrichtung (8) nach Anspruch 5, 

dadurch gekennzeichnet, dass 
die Steuerungseinheit (4) zwei Ausloseeinheiten 
(13a, 13b) aufweist, die jeweils mit einer Schalteinrich- 
tung (3a, 3b) zusammenwirken. 



7. Vorrichtung (8) nach Anspruch 5 oder 6. 

dadurch gekennzeichnet, dass 
eine der Schalteinrichtungen (3b) gegensinnig geschalte- 
te Thyristoren aufweist, wobei die andere Schalteinrich- 
tung (3a) ein mechanischer Schalter ist. 
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8. Vorrichtung (8) nach einem der vorhergehenden Ansprtiche, 
gekennzeichnet durch 

einen in Reihe zur Regelspule (2) geschalteten Kondensa- 
tor (40) , der mittels einer parallel zum Kondensator 
(40) in einem Kondensatorparallelzweig (41) angeordneten 
Kondensatorschalteinheit (42) Uberbruckbar ist. 

9. Vorrichtung (8) nach Anspruch 8, 

dadurch gekennzeichnet, dass 

in dem Kondensatorparallelzweig (41) eine Spule vorgese- 

hen ist. 

10. Vorrichtung (8) nach einem der Anspruche 8 oder 9, 
gekennzeichnet durch 

eine Filtereinheit (45), die parallel zu einem die Re- 
gelspule (2) und den Kondensator (40) in Reihenschaltung 
aufweisenden Reihenzweig angeordnet ist. 

11. Verfahren zum Einstellen der Impedanz einer Wechselstrom 
fiihrenden Hochspannungsleitung (9), bei dem durch Auslo- 
sen einer Schalteinrichtung (3, 3a, 3b), die parallel zu 
einer in Reihe in die Hochspannungsleitung einftigbaren 
Regelspule (2) in einem Parallelzweig (5) angeordnet 
ist, die Regelspule (2) in Abhangigkeit der Phase des 
Wechselstroms iiberbrUckt und auf diese Weise die Impe- 
danz der Hochspannungsleitung (9) eingestellt wird. 

12. Steuerungseinheit (4) zum Einstellen der Impedanz einer 
Wechselstrom fiihrenden Hochspannungsleitung (9) mit ei- 
nem Nulldurchgangsgeber (12) zum Erzeugen eines Null- 
durchgangssignals (16) bei Nachweis eines Nulldurchgangs 
des Wechselstroms und wenigstens einer Ausloseeinheit 
(13, 13a, 13b), die mit dem Phasenmesser sowie mit einem 
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Ztindwinkelgeber (19) zum Bereitstellen eines Ztindwinkels 
fur die Ausl5seeinheit verbunden ist und die bei Erhalt 
eines Nulldurchgangssignals nach einer dem Ztindsignal 
entsprechenden Verzogerungszeit ein Auslosesignal er- 
zeugt;. das zum Regeln der Impedanz der Hochspannungslei- 
tung (9) durch Oberbriicken einer in Reihe in die Hoch- 
spannungsleitung (9) eingefiigten Regelspule (2) mittels 
einer Schalteinrichtung (3) dient. 
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Zusammenf assung 



Vorrichtung zum Einstellen der Impedanz einer Wechselstrom 
ftihrenden Hochspannungsleitung 

Urn eine Vorrichtung (8) zum Einstellen der Impedanz einer 
wechselstrom fUhrenden Hochspannungsleitung (9) mit wenigs- 
tens einer in Reihenschaltung in die Hochspannungsleitung (9) 
einfUgbaren Regelspule (2) und mit wenigstens einer jeweils 
einer Regelspule (2) zugeordneten Schalteinrichtung (3, 3a, 3b) 
bereitzustellen, die kompakt und kostengiinstig ist, wobei ei- 
ne Steuerungseinheit (4) zum Steuern jeder Schalteinrichtung 
(3, 3a, 3b) auf einer Weise vorgesehen ist, dass durch das 
Schalten der Schalteinrichtung (3, 3a, 3b) die in der Vorrich- 
tung wirkende Reaktanz der Regelspule (2) einstellbar ist, 
wird vorgeschlagen, dass jede Schalteinrichtung (3, 3a, 3b) pa- 
rallel zu der ihr zugeordneten Regelspule (2) in einem Paral- 
lelzweig (5) angeordnet ist. 
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